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ييِّنَ رَسُوϻا مِنْهُمْ يتَلْوُ عَليَْهِمْ آياَتِهِ  ﴿ هُوَ الذِ͉ي بَعَثَ فِي اϷْمُِّ
يهِمْ وَيعُلَِّمُهُمُ الْكِتاَبَ وَالْحِكْمَةَ وَإِنْ كَانوُا مِنْ قبَْلُ لفَِي ضϼََلٍ  وَيزَُكِّ

(2سورة الجمعة اϵية )                   مُبيِنٍ ﴾ .          

 

صدق ௌ العظيم                              
 



ii 

 

 اƙىــــــــــــــــــــجاء

 إلى مֺك السحمت على وجه כزض، إلى من الجنت تحت اقدامها

 ....الحبيبت  يأم ....

 الي من كان لنا السند واםعين في كل خطىة هخطها

 ....العزيز  يأب ....

 بيدها وكان لنا العىن في مسيرتنا العلميتإلى من أمسك 

 ....כجֺء يأساترت ....
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   رفانـــــــر والعــــــــــالشك

 

اםن والعطا  وهى صاحبالحمد ࣞ والشكس ࣞ من قبل ومن بعد 
والفظل والشكس لكليت الهندست متمثلت في مديسها واقسامها 

 واساترتها ومىظفيها.

 علىالفاطلت واםشسفت  الشكس والتقديس ֿستاذتيكما أتقدم بخالص 
 هرا البحث:

༝ أ. معزه 
التي تحملت مشاق טشساف علي هرا اםشسوع ولم تبخل  

علينا بىقتها وجهدها وتىصياتها وازشاداتها منر وطع 
الخطت حتي ظهس البحث بهره الصىزة وسنظل هركس جهدها 
في هرا العمل اםتىاطع ولها من ד خير الجزاء ومنا مزيدا 

 من الشكس والعسفان.
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 السدتخلص
الدراعة Ɨنتاج  في ميااستخجإ يتم ي بلج. كسية كبيخة من الساءلسهارد السيسة في أأحج ا من تعتبخ السياه

إستيƚك ىحه السياه بطخق غيخ مƚئسة يؤدي الى ىجر السياه باƗضافة إلى أن عسلية الخي اليجوية  الغحاء.

 .تدتيلك الهقت والجيج البذخي 

، ولقج قسشا في ىحا السذخوع بترسيم مشظهمة للشباتاتىشالك تقشيات مختلفة تدتخجم لتهفيخ السياه تلقائيا 

 ري ذكية تعتسج على تقشية اƙردويشه وتقشية الƚسلكي.

السشظهمة لجييا العجيج من السديا مشيا اƗستذعار التلقائي للتخبة بهاسطة الحداسات وتدويج السياه فقط 

م عن طخيق إستخجام الياتف السحسهل عشجما تكهن التخبة جافة باƗضافة الى الهصهل عن بعج إلى الشظا

 وإرسال رسالة إلى الشظام للتحكم في عسلية تدويج السياة وإيقافيا.
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Abstract 

Water is one of the important resources in any country. Large amount of sweet water 

used by agriculture to produce food. The improper way of consuming water in agriculture 

Leads to wastewater. Furthermore, the manual watering process would consume human 

time and effort (i.e. human resources).However, different techniques used to supply 

water automatically for plants. This will save water and human resources. In this project, 

we implement an automatic watering system based on Arduino technology. Our system 

has some nice features, among them we mention the automatic soil sensing for moister 

and supply water only when the soil is dry. The other feature is the remote access to the 

System by the use of mobile SMS.More specifically, watering the soil by sending 

messages to the  system. 
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 :مقذمت 1-1

     ٞ ثطو٠مخ  اٌيهاػ١خ ٘ٛ اٌؼٍُ اٌنٞ ٠ٙزُ ثزي٠ٚل اٌَّبؽبد اٌيهاػ١خ ثب١ٌّبٖ اϼٌىِخ ϼٌٍزقلاِبد اٌوّ

ِؾزٜٛ اٌوغٛثخ  ثبٌّبء ٠ؾبفع ػٍٟ اِلاك اٌزوثخ. ٚغج١ؼخ اٌزوثخ ٚاٌطجٛغواف١ب إٌّبؿ ِؾَٛثخ ثللخ ػٍٝ أٍبً

وؽٍخ ػّو٠خ ِٓ اٌجنٚه اٌٟ رىْٛ اٌزوثخ ِيهٚػخ ثبٌٕجبد فٟ أٞ ِ، ربد ٌٚٗ ػلح شوٚغبإٌجاϼٌىَ ٌّٕٛ 

اْ رزُ ػ١ٍّخ اظبفخ ا١ٌّبح ثزلفً ثشوٞ ٍٛاء ثزوو١ت أعٙيح ِضً إٌّمطبد ٚاٌوشبشبد، اٚ ثؾفو  ،اٌؾصبك

ص ثٛاٍطخ عنٚه ٠ّز اٌّبء اٌَّزقلَ فٟ ِبء اٌوٞ ٠ّىٓ رم١َّٗ اٌٟ ػلح الَبَ ، عيءلٕٛاد ٌؾووخ ا١ٌّبٖ. 

عيء رؾزفع ثٗ اٌزوثخ ؽَت لٛاِٙب،عيء ٠زَوة ِٓ فϼي ؽج١جبد ِٓ ٍطؼ اϷهض، زجقوإٌجبربد،عيء ٠

اٌزٟ  فٛائل ، ٠مَٛ اٌّبء ثلٚه اٌؼبًِ اٌّن٠ت ٌٍّٛاك اٌغنائ١خ ػلح اٌزوثخ إٌٟ ا١ٌّبٖ اٌغٛف١خ. ِبء اٌوٞ ٌل٠خ

ّٛاك اٌؼع٠ٛخ غ ثىزو٠ب اٌزوثخ اٌزٟ رؼًّ ػٍٟ رؾ١ًٍ اٌإٌجبربد، ٠َبػل ػٍٟ ٔشب ٚهرؾز٠ٛٙب اٌزوثخ ٚؽٍّٙب ٌغن

ؽواهح اٌزوثخ ٌزىْٛ ِٕبٍجخ ٌّٕٛ  كهعخ ؽفعػٍٟ ف١ّىٓ ٌٍغنه اِزصبصٙب، ٠َبػل اٌّٛعٛكح فٟ اٌزوثخ

٠ٕمَُ اٌوٞ اٌٟ  إٌجبربد، ٠ؾًّ اϼِϷػ اٌيائلح ٚاٌّٛاك اٌعبهح ثبٌٕجبد إٌٟ ثبغٓ اϷهض ٚإٌٟ اٌّصبهف.

١ؼٟ ٚ٘ٛ ٚصٛي ا١ٌّبٖ ثطو٠مخ غج١ؼ١خ ٌٍٕجبربد كْٚ رلفً ثشوٞ. اٌوٞ اٌصٕبػٟ ٚٔؼٕٟ ثٗ ٔٛػ١ٓ اٌوٞ اٌطج

 رلفً اϷَٔبْ ٚإػبكح رٛى٠ؼٗ ١ٌٍّبٖ ثبٍزقلاَ اٌطوق اٌّقزٍفخ. 

غناء ِٓ فϼي غوً إٌجبربد فٟ  ػوف اϹَٔبْ اٌيهاػخ ِٕن ثلا٠خ ؽ١برخ ػٍٟ اϷهض ،ٚأزظ ِب ٠ٍيِٗ ِٓ   

بء ٚاϻ٘زّبَ ثٙب ٌزملَ ٌٗ اٌغناء اϼٌىَ، ٚوبٔذ اٌيهاػخ لل٠ّب رؼوف ثؼٍُ فϼؽخ اϻهض ٍٚمب٠زٙب ثبٌّ

اϻهاظٟ،٠ٚزطٍت ٘نا إٌشبغ  رٛف١و صϼس شوٚغ أٍب١ٍخ ٌٕغبؽخ ٟٚ٘ اٌزوثخ ٚاٌّبء ٚاٌعٛء ٚاٌزٟ رىًّ 

اْ رٕغؼ  ثؼعٙب اٌجؼط ٠ٍٚؼت ػبًِ اٌّبء كٚها اٍب١ٍب فٟ ٘نا إٌشبغ  ام ثلٚٔٗ ϻ ٠ّىٓ ٌٍيهاػخ اكٚاه

رؼزجو اٌيهاػخ ِٓ أللَ اϻػّبي اٌجشو٠خ Ϸٔٙب رّضً ِصله اٌؾ١بح  ثبٌوغُ ِٓ ٚعٛك اٌيهاػبد اٌّو٠ٚخ ؽ١ش

ػٍٝ اϻهض ٚوبٔذ ٚاؽلح ِٓ اٌّشبوً اٌزٟ ٠ؼبٟٔ ِٕٙب اٌّياهػ١ٓ ٟ٘ اٌوٞ اٌصؾ١ؼ، ؽ١ش رؼبٟٔ إٌجبربد 

ب اٌزٟ رص١جٙب ِٕٚن مٌه اٌٛلذ ٠مَٛ اϻَٔبْ ِٓ ٔمص فٟ ا١ٌّبٖ ٚى٠بكح اٌٍّٛؽخ فٟ اٌزوثخ ٚاِواض اٌجىزو٠

ثغٙلٖ ٌّؼبٌغخ ٘نٖ اٌّشبوً ٚا٠غبك اٌؾٍٛي اٌّّىٕخ ٌؼϼعٙب، ؽ١ش ٠ىزشف اٌؼل٠ل ِٓ غوق اٌوٞ. ٠ٛعل 

ٔٛػ١ٓ ِٓ إٌجبربد ّ٘ب إٌجبربد إٌّي١ٌخ ٚاٌّياهع )ؽمٛي إٌجبربد(. ٕٚ٘بٌه أٛاع ِقزٍفخ ِٓ أظّخ اٌوٞ 

ٚرشًّ إٌظُ ا١ٌّىب١ٔى١خ ٔظبَ اٌوٞ ثبٌوُ ٚٔظبَ اٌوٞ ثبٌزٕم١ػ ٚٔظبَ اٌوٞ ، و١ٔٚخزٟ٘ ا١ٌّىب١ٔى١خ ٚاϹٌى

اٌلٚاه. ٚرشًّ اϻٔظّخ اϻٌىزو١ٔٚخ ٍمٟ إٌجبربد ثبٍزقلاَ اٌّزؾىّخ ٚؽَبٍبد اٌوغٛثخ، اٌزؾىُ فٟ ٔظبَ 

 .GSM(SMS)اٌَمٟ ثٛاٍطخ 

 

https://ar.wikipedia.org/wiki/%D8%B2%D8%B1%D8%A7%D8%B9%D8%A9
https://ar.wikipedia.org/wiki/%D8%B2%D8%B1%D8%A7%D8%B9%D8%A9
https://ar.wikipedia.org/wiki/%D9%85%D9%86%D8%A7%D8%AE
https://ar.wikipedia.org/wiki/%D9%85%D9%86%D8%A7%D8%AE
https://ar.wikipedia.org/wiki/%D8%B7%D8%A8%D9%88%D8%BA%D8%B1%D8%A7%D9%81%D9%8A%D8%A7
https://ar.wikipedia.org/wiki/%D8%B7%D8%A8%D9%88%D8%BA%D8%B1%D8%A7%D9%81%D9%8A%D8%A7
https://ar.wikipedia.org/w/index.php?title=%D8%B7%D8%A8%D9%8A%D8%B9%D8%A9_%D8%A7%D9%84%D8%AA%D8%B1%D8%A8%D8%A9&action=edit&redlink=1
https://ar.wikipedia.org/w/index.php?title=%D8%B7%D8%A8%D9%8A%D8%B9%D8%A9_%D8%A7%D9%84%D8%AA%D8%B1%D8%A8%D8%A9&action=edit&redlink=1
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 :انبحذ مشكهت 2-1

اϻلزصبك٠خ،  إٌبؽ١خ ِٓ ػبٍِخ لٛح اٌٟ رؾزبط ا١ٌّبٖ، فٟ ٘له فٟ رزٍقص اٌّشبوً ِٓ اٌؼل٠ل ثٙب اٌوٞ غوق   

 .ِوالجخ اٌٟ ِغٙٛك ٚرؾزبط ثني اٌٟ رؾزبط

 :انبحذ أىميت 3-1 

 اٌؼبٍِخ ا٠ϻلٞ رم١ًٍ فϼي ِٓ ٚإٌفمبد اٌزىب١ٌف ٚرم١ًٍ اٌّبئ١خ اٌضوٚح ػٍٝ اٌؾفبظ فٟ اٌجؾش ١ّخأ٘ رىّٓ   

 فٟ اٌزٛاعل إٌٝ اٌؾبعخ كْٚ ثؼل ػٓ اٌوٞ ػ١ٍّخ اعواء ػجو ٚاٌغٙل اٌٛلذ ٚافزصبه اٌيهاػ١خ ثبٌّشبه٠غ

 .ؽل٠ضٗ اٌىزو١ٔٚخ ِىٛٔبد اٍزقلاَ غو٠ك ػٓ اϻَٔبٟٔ اٌؼبًِ ٚرم١ًٍ ٍم١ٗ اٌّواك اٌّىبْ

 :انبحذ أىذاف 1-4 

 اٌنو١خ.اٌوٞ  ِٕظِٛخ  رص١ُّ  -

 .اٌزٕف١ن ثؼل ٚإٌزبئظإٌّظِٛخ  اكاء رم١ُ -

 :انبحذ منيديت5-1 

كائوح ِٕظِٛخ اٌوٞ  ف١خ ػٓ اٌّىٛٔبد ٚو١ف١خ ػٍّٙب صّّٕبثؼل كهاٍخ غوق اٌوٞ ٚعّغ اٌّؼٍِٛبد اٌىب   

 .رٕف١ن اٌلائوح ِٕٚبلشخ و١ف١خ ػٍّٙب ؼل اٌزؤول ِٓ صؾخ اٌزص١ُّ رُاٌنو١خ ٚث

 :نبحذا بنيت 6-1

اٌجبة اϻٚي ٠ؾزٛٞ ػٍٝ  اٌّٛاظ١غ،ٚوً ثبة ٠شًّ ػٍٝ ػلك ِٓ  اثٛاة،٘نا اٌجؾش ٠ؾزٛٞ ػٍٝ فَّخ    

ٚاٌجبة  ،اِب اٌجبة اٌضبٟٔ ٠زؾلس ػٓ أٔظّخ اٌوٞ ٚأٛاػٙب .اٌج١ٕخ ،اϷ٘لاف ،اٌّملِخ، اٌّشىٍخ، إٌّٙغ١خ

ٚاٌجبة اٌواثغ ٠زٕبٚي رٕف١ن اٌلائوح  ٚاٌّقطػ اٌصٕلٚلٟ، اٌضبٌش ٠زؾلس ػٓ ِىٛٔبد ٚػٕبصو اٌلائوح اٌؼ١ٍّخ

 ظؼ إٌزبئظ اٌنٞ رُ اٌؾصٛي ػ١ٍٙب ٚاٌزٛص١بد.ٌ ٠ٛاٌقبِ ٚاٌجبة اٌؼ١ٍّخ ِٚؾبوبٖ إٌظبَ
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 :حمييذ 1-2

   Ϸرم١ً اٌٛلذ ٚاٌغٙل  ػٌٍٍٕٝجبربد ثطو٠مخ رٍمبئ١خ. ٘نا ٠َبػل  ا١ٌّبٖٔظّخ اٌزٟ رٛفو أٔظّخ اٌوٞ ٟ٘ ا

فٟ ٘نا اٌفصً ٍٕشوػ ثؼط اٍب١ٌت ٚٔظُ ِقزٍفخ رَزقلَ ٌٍوٞ ٚ ٕ٘بٌه .ثب١ٌّبٖٚاٌّٛاهك اٌّطٍٛثخ ٌٍزي٠ٚل 

 ِٕٙب.

 انميكانيكيت:انظمت انري 2-2 

ٌىزو١ٔٚخ ب١ٔى١خ فمػ ϻٚ رٛعل ثٙب ػٕبصو إِىٛٔبد ١ِى ػٍٝاϷٔظّخ ا١ٌّىب١ٔى١خ ٟ٘ اϷٔظّخ اٌزٟ رؾزٛٞ    

ٚثؼط ٘نٖ اϷٔظّخ رزطٍت اٌىٙوثبء فٟ ػٍّٙب ِضً ٔظبَ اٌوٞ ثبٌزٕم١ػ ٚإٌظبَ اٌلٚاه.  ِٚٓ ِيا٠ب اϷٔظّخ 

غ١و ٚ اϻٍزقلاَ اٌىٙوثبئ١خ ٍٍٙخاٍزقلاِٙب فٟ إٌّبغك اٌزٟ ϻ رزٛفو ثٙب ِصبكه ٌٍطبلخ  ا١ٌّىب١ٔى١خ ٠ّىٓ

Ϸٔٙبرؼزجو غوق ثلائ١خ ٔظّخ ٟ٘ ِىٍفخ. ػ١ٛة ٘نٖ اϷ رؾزٛٞ ػٍٟ لطغ اٌىزو١ٔٚخ ϻ  ٖفٟ ػٍّٙب. ِٚٓ ٘ن

 اٌلٚاه، اٌـ.اٌوٞ ثبٌوُ، اٌوٞ  ثبٌزٕم١ػ،ٌوٞ  اϷٔظّخ ٟ٘: ا

 :انري بانرش 2-2-1

 اٌو١ٍِخ اϷهض ماد اٌصؾوا٠ٚخ إٌّبغك ٌوٞ رَزقلَ ٚاٌزٟ اٌؾل٠ضخ اٌوٞ أٔظّخ أؽل ٘ٛ ثبٌوُ اٌوٞ   

 ِّب ِٕٙب اٌىض١و فمل ٠َجت ثبٌغّو اْ رطج١ك ٔظبَ اٌوٞ ؽ١ش غ٠ٍٛخ، ٌّلح ثبٌّبء اϻؽزفبظ رَزط١غ ϻ ٚاٌزٟ

 ٚفٟ اϻهرٛاى٠خ روٜٚ ثبٌوفغ ِٓ ا٢ثبه اٌزٟ اϷهاظٟ هٞ فٟ أ٠عب ٟٚ٘ ِٕبٍجخ اٌوٞ، ١ِبٖ إ٘لاه ػٕٗ ٠ٕزظ

 ِٓ ِٛا١ٍو شجىخ فٟ اٌمٛح ِٕبٍجخ ِٛرٛهاد ثبٍزقلاَ اٌّقزٍفخ ِصبكه٘ب ِٓ ا١ٌّبٖ كفغ ٠ٍيَ اٌطو٠مخ ٘نٖ

 .اٌجϼٍز١ه اٚ اٌّغٍفٓ اٌؾل٠ل

 

 الري بالرش. (1-2) :الشكل
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   انري بانخنقيظ:2-2-2

 ِٓ ِٕقفط ظغػ ٚرؾذ ِجبشوح إٌجبربد أٍفً ِبئ١خ لطواد شىً ػٍٟ اٌوٞ ١ِبٖ رعبف إٌظبَ ٘نا فٟ   

 فزواد ػٍٝ إٌظبَ ثٙنا اٌوٞ ػ١ٍّبد ٚرزُ ِٕٙب، اٌوٞ ١ِبٖ ٌقوٚط ثٕمبغبد رٕزٟٙ فبصخ هٞ شجىخ فϼي

 شزٛٞ )ِؾصٛي ّٖٔٛ ٍُِٚٛ إٌجبد ّٔٛ ٌّوؽٍخ رجؼب رمصو أٚ رطٛي فزواد ٚػٍٝ ِؾلٚكح ٚثى١ّبد لص١وح

 ا١ٌّبٖ ِصبكه ِٓ اٌوٞ ١ِبٖ ٌعـ ٚؽلح ٚعٛك ؽ١ش ِٓ ثبٌوُ، اٌوٞ ٔظبَ وج١و ٌؾل ٠شجٗ ص١فٟ(. إٌظبَ أٚ

 .اٌؾمً كافً ١ٌٍّبٖ ٚرٛى٠غ ٔمً شجىخ كافً إٌٟ

 

 ( اٌوٞ ثبٌزٕم١ػ.2-2اٌشىً)

 :انري انمحٌري نظاو 2-2-3

ػٍٝ أٔجٛة غ٠ًٛ ٠لٚه ِٓ غوف ٚاؽل وبٌنهاع ٚرجمٝ  اٌؾل٠ضخ، ٠مَٛ ِجلأ ػٍّٗ اٌوٞ أٍب١ٌت أؽل٘ٛ    

ٔٙب٠زٗ اϷفوٜ ِٛصٌٛخ ثّصله اٌّبء، ف١وٍُ كائوح ٔصف لطو٘ب غٛي اϷٔجٛة. ٚثبٌزبٌٟ ٠ؤفن اٌؾمً شىً 

٠زىْٛ عٙبى اٌوٞ اٌلٚاه ِٓ ِؾٛه صبثذ ٠ّضً ِووي اٌَّبؽخ اٌّو٠ٚخ ِٚٓ فػ هشبشبد ٚاؽل ِضجذ  كائوح

ّؾٛه ٚاٌطوف اϻفو ؽو ٠َّٟ ثبٌٕٙب٠خ اٌطوف١خ. ٔمطٗ اٌّؾٛه ػجبهح ػٓ لبػلح ػٕل ٔمطخ اٌ أؽل غوف١ِٗٓ 

 اٌوٞ.فوٍب١ٔخ ِضجذ ػ١ٍٙب اٌّؾٛه ٚػٕل٘ب ٔمطٗ ري٠ٚل اٌغٙبى ث١ّبٖ 

 

 ( اٌوٞ اٌّؾٛهٞ.3-2اٌشىً)
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 :انظمت انري اϹنكخرًنيت3-2 

   Ϸٌىزو١ٔٚخ ٟ٘ أٔظّخ اϹٔظّخ  ٟٚ٘إٌىزو١ٔٚخ ِىٛٔبد  ػٍٝٔظّخ ؽل٠ضخ رؾزٛٞ اϷأوضو وفبءح ِٓ ا

شىبي ٔظبَ اٌوٞ اٌنٞ ٠زعّٓ ػ١ٍّخ اٌزؾىُ رٍمبئ١ب كْٚ ظّخ اٌوٞ اϹٌىزو١ٔٚخ ٟ٘ شىً ِٓ أٔا١ٌّىب١ٔى١خ. أ

فمػ ػٕلِب  اٌوٞ، ٚاٌوٞفٟ ػ١ٍّخ  ٖ٘له ا١ٌّب إٌظبَ رم١ًِ١ٍياد ٘نا  اϼٌٍٍىٟ. ثبٍزقلاَاٌزؾىُ ا١ٌلٚٞ 

ظـ ا١ٌّبٖ ِٚزٟ رزٛلف ٚ٘نا ثلٚهٖ ٠ٛفو اٌٛلذ ٚاٌغٙل ٌٍّياهػ١ٓ.  رىْٛ اٌزوثخ غ١و هغجخ ٠ٚموه اٌّزؾىُ

ٚأعٙيح اٍزشؼبه GSMاٌّزؾىّخ ٚعٙبى اْ ٠ىْٛ ϻٍٍى١ب ِٚٓ ٘نٖ إٌظُ ٍمٟ إٌجبربد ِغ  ٚ٘نا إٌظبَ ٠ّىٓ

 اٌوغٛثخ. ل١بً

 :ًاخيسة اسخشؼار قياش انرطٌبت ري اننباحاث مغ انمخحكمت1-3-2 

فٟ  ٌم١بً اٌوغٛثخ اϻٍزشؼبهعٙبى  اٍزقلاَ. ٠زُ ل١بً و١ّخ اٌوغٛثخ فٟ اٌزوثخٍمٟ إٌجبربد ػٓ غو٠ك    

 ؽ١ش ٠وًٍاٌوغٛثخ فٟ اٌزوثخ وً فَّخ كلبئك(،  )ل١بًوبٔذ إٌجبربد رؾزبط ١ٌٍّبٖ اَ ϻ  إما اٌزوثخ ٠ٚؾلك

 اٌزشغ١ً ٌٍّعقبد. ٚثؼل٘ب رؼطٟ أِواشبهح اٌٟ اٌّزؾىّخ 

 

 اϻٍزشؼبه.اٌوٞ ثؤعٙيح (4-2اٌشىً )

 GSM: انمخحكمت ًخيازري اننباحاث مغ 2-3-2 

بهاسطة  SMS رسالةارسال  المحمهل، يتمعن طريق الهاتف  عن بعديتم سقي النباتات في هذا النظام    

 السقي. إيقاف عمليةاو  المتحكمة لتشغيلي بدوره يعطي اشاره الي والذ GSMالهاتف المحمهل الي جهاز 
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 .GSMغٙبى اٌوٞ ث( 5-2اٌشىً)

 :انحساساث4-2 

 (.عٙل، ِمبِٚخ( اٌٟ ِمبك٠و وٙوثبئ١خ )ر١به، إظبءح،، ؽواهح، ظغػ٘ٛ عٙبى ٠ؾٛي اٌّمبك٠و اٌفي٠بئ١خ )

 :انحساساث اىميت1-4-2

 أػعبء ثّضبثخ رؼزجو فٟٙ اٌصٕبػ١خ اٌزطج١مبد فٟ أٍب١ٍخ ظوٚهح اٌؾبظو ٚلزٕب فٟ اٌؾَبٍبد أصجؾذ   

 ٚرغ١واد اٌقبهعٟ اٌٍٛػ ػٓ ثّؼيي ٠ىْٛ Ϸٔٗ ػبعي اٌزؾىُ ٔظبَ ٠ىْٛ ٚثلٚٔٙب اٌزؾىُ ٌٕظبَ اٌؾٛاً

 أْ اٌؼبًِ ػٍٝ ٚوبْ اٌّؼبٌغخ ػ١ٍّخ ؽٛي اٌّؼٍِٛبد ٌىً اٌّصله ٘ٛ اٌؼبًِ وبْ ؽ١ش .ثٗ اٌّزؾىُ إٌظبَ

 ًٚ٘ فبٍلح، أَ صبٌؾخ ٟ٘ ًٚ٘ عب٘يح، وبٔذ اٌمطغ ِٓ أٞ أٚ ِزٛفوح، لطغ ٕ٘بن وبٔذ إما ف١ّب ٠ؼوف

 أْ اٌؼبًِ ػٍٝ ٠زٛعت وبْ فئٔٗ ٚثبٌزبٌٟ ...ٚ٘ىنا ِغٍك، أَ ِفزٛػ اٌزضج١ذ ِىبْ ًٚ٘ ع١لح، ؽبٌخ فٟ اϷكٚاد

 أْ ٚؽزٝ ٠شؼو أْ أٚ ٠وٜ أْ ٠َزط١غ اٌؼبًِ وبْ ٚ٘ىنا اϹٔزبع١خ، اٌؼ١ٍّخ فٟ ثٕفَٗ اٌّشىϼد ٠زؾٌَ

 .ثٕفَٗ اٌّشىϼد ٠ىزشف

أوضو ٍوػخ ؽ١ش اْ  ٔظبَ رَزقلَ اٌزٟ اٌصٕبػ١خ اٌّغبϻد ِٓ اٌؼل٠ل فٟ اٌؾٛا١ٍت رَزقلَ ٚا٢ْ

 اوزشبف ػٍٝ ٠مَٛ ٚونٌه اٌّٙبَ، ٚإٔغبى اٌؼًّ فٟٚكل١ك  اϻ٢د ٚرزبثغ ثؾووخ زؾى٠ٌٍَُزقلَ (plc)ٔظبَ

 .ثٕفَٗ اٌّؼبٌغخ ػ١ٍّبد ٚرفؾص

 رّبص١ٍٗ فطٛغ ٕٚ٘بٌه اٌجوِغ١خ اϻٚاِو ثبٍزقلاَ ِقبهط اٚ وّلافً اٌول١ّخ اٌقطٛغ رقص١ص ٠ّىٓ   

  ٚاٌشىً اٌزبٌٟ ٠ج١ٓ كافً ِٚقبهط اϷهك٠ٕٚٛ. .هل١ّٗٚفطٛغ 
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 :انϼسهكي حقنيت 2-5

 ثزؤ١ٌٍ ٌٍَّزقل١ِٓ رَّؼ اٌزٟاٌؼبِخ،  ٚاٌج١بٔبد اٌصٛد شجىبد ِٓ اϼٌٍٍى١خ اٌشجىبد رم١ٕبد ٔطبق ٠ّزل   

 ِٓ اٌّضٍٝ اٌواك٠ٛ٠خ ٚاٌزوككاد اϷؽّو رؾذ اٌعٛء رم١ٕبد إٌٝ اٌط٠ٍٛخ، اٌَّبفبد ػجو ٍٍى١ٗ ϻ ارصبϻد

 اٌَّزقل١ِٓ رّىٓ إٌطبق ٚاٍؼخ اϼٌٍٍى١خ اϻرصبي شجىبد رم١ٕبد .اٌّلٜ لص١وح اϼٌٍٍى١خ اϻرصبϻد اعً

 ٘نٖ اٍزقلاَ ٠ّىٓ  .اٌقبصخ اٌشجىبد اٚ اٌجؼ١لح اٌؼبِخ اٌشجىبد ػجو ٍٍى١ٗ ϻ ارصبϻد رؤ١ٌٍ ِٓ

 .ٚاٍؼٗ عغواف١خ ِٕبغك ػجو اϻرصبϻد

 :انϼسهكيت اϻحصال شبكاث انٌاع 2-5-1

 .GSMٚ GPRSِضً  إٌطبق ٚاٍؼخ اϼٌٍٍى١خ اϻرصبي شجىبد -

 .WIFIِضً.  اٌّؾ١ٍخ اϼٌٍٍى١خ اϻرصبي شجىبد -

 .اٌجٍٛرٛس ِضً اٌشقص١خ اϼٌٍٍى١خ اϻرصبي شجىبد -

 :انمضخاث 2-6

   ϻفٟ رؾو٠ه اٌَٛائً ػٓ غو٠ك ى٠بكح اٌعغػ ػ١ٍٙب فٟٙ رمَٛ ثزؾ٠ًٛ  رىّٓ ٚظ١فزٙبد اٌّعقبد ٟ٘ آ

 ٌزؾووٙب فزَزقلَاٌلاف١ٍخ، صُ رٕمٍٙب اٌٟ اٌَٛائً  اٌّعقخاشىبي اٌطبلخ اٌّقزٍفخ اٌٟ غبلخ ؽوو١خ فٟ أعياء 

 ع١ّغ اϻؽز١بعبد رُ رص١ُّ ٚأزبط أٛاع ِقزٍفخ ِٓ اٌّعقبد ؽب١ٌب. ٌٚزٍج١خاٌّعقبد فٟ ع١ّغ إٌّشآد 
ٌٍّعقبد ّ٘ب ِعقخ اٌطوك  رص١ٕفبْ هئ١َ١بْفٟ اϻٍبً  إٌّبٍت. ٠ٛعل١ٌزُ اٍزقلاَ وً ِٕٙب فٟ اٌزطج١ك 

رَزقلَ فٟ  Ϸٔٙبِعقبد اٌطوك اٌّوويٞ ٟ٘ اٌّعقبد اϻوضو شٙوٖ  ا٠ϻغبث١خ.اϻىاؽخ  ِٚعقخاٌّوويٞ 

كافؼبد ٌلفغ اٌَبئً اٌٟ اϻِبَ ػٓ غو٠ك رغ١و اٌعغػ ث١ٓ اٌّلفً  ػٍٝٚرؾزٛٞ ٘نٖ اٌّعقبد  إٌّبىي،

ػلك ِٓ اϻشىبي اٌّقزٍفخ ٌٙنٖ اٌّعقبد.  اٌقبهط. ٠ٛعلٚاٌّقوط، ِّب ٠شىً ظغػ وبف١ب ٠لفغ ثبٌَبئً اٌٟ 

 ِب ٠َجتٚ٘ٛ  اٌلفؼبد،رَزقلَ ثؼط أٛاػٙب ػلك ِٓ اٌّواؽً ٌلفغ اٌَٛائً ػٓ غو٠ك اٍزقلاَ ػلك ِٓ 

ثّملاه  وً كافؼخ ثي٠بكح و١ّخ اٌعغػ اٌعـ، فزمَٛاٌَبئً ٚثبٌزبٌٟ ى٠بكح و١ّبد  ػٍٝعغػ اٌٛالغ ى٠بكح اٌ

ِؼ١ٓ ؽزٝ اٌٛصٛي اٌٟ اٌّملاه اٌّطٍٛة ِٓ اٌعغػ. ِعقبد اϹىاؽخ ا٠Ϲغبث١خ ٠ؼزجو ٘نا إٌٛع ِٓ 

ِٕٗ  أٍفًط اٌّعقبد ٘ٛ إٌٛع اϷلً شٙوح ٌٚىٓ ٠ٛعل ِٓ ٘نا اٌمَُ اٌؼل٠ل ِٓ اϷٔٛاع اٌزٟ رٕله

 وبٌّعقبد اٌلٚها١ٔخ، اٌّعقبد اٌزوكك٠خ ٚاٌّعقبد اٌقط١خ.
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 :انسابقت اϻبحاد7-2

رُ فٟ ٘نا اٌّشوٚع ػًّ ٔظبَ هٞ رٍمبئٟ ثبٍزقلاَ ،هٞ رٍمبئٟ ة اٍزقلاَ اٌق٠ϼب اٌش١َّخثؼٕٛاْ كهاٍخ    

رغن٠خ اٌّعقخ ثبٍزقلاَ اٌق٠ϼب اٌق٠ϼب اٌش١َّخ ؽ١ش ٠زُ اٌزؾىُ فٟ ػ١ٍّخ اٌوٞ ثبٍزقلاَ اϻهك٠ٕٚٛ ٚرزُ 

 اٌش١َّخ إظبفخ ٌنٌه ٔظبَ اϻرصبϻد اٌؼبٌّٟ اٌنٞ ٠ؼًّ وّل٠و ٌٍزمو٠و ٌؼ١ٍّخ اٌوٞ.

 اٌّشوٚع ٘نا ؽمك Arduino Uno Based Automatic Plant Watering Systemكهاٍخ ثؼٕٛاْ 

 َِزٜٛ فٟ اٌزٍمبئٟ اٌزؾىُ ٔظبَ ٚرط٠ٛو رص١ُّ اٌّشوٚع ٘نا رعّٓ فمل مٌه ػٍٝ ػϼٚح،اٌوئ١َٟ اϷ٘لاف

 إٌظبَ ٠َزقلَ .اٌزفبػً Ϸغواض ِؼبً رّزيط اٌزٟ ٚاϷعٙيح اٌجوِغ١بد ٌج١ٕخ اϷفعً اٌطو٠مخ إٌٝ ا١ٌّبٖ

 .ا١ٌّبٖ َِزٜٛ ػٓ ٌٍىشف اٌّزملَ اϻٍزشؼبه رىٌٕٛٛع١ب اٍزقلاَ

 Arduino Based Automatic Plant Watering System With Internet Ofكهاٍخ ثؼٕٛاْ    

Things ع ٠ّٚىٓ رٍمبئ١ب إٌجبربد هٞ غو٠ك ػٓ ا١ٌلٚٞ اٌزلفً ِٓ اٌؾل اٌّشوٚع ٘نا ؽمكϼغϻػٍٝ ا 

 .اٌوٚثٛد رطج١ك فٟ اٌيهاػٟ اٌؾمً ػٓ وبٍِخ ِؼٍِٛبد

 رطٛهٖ رُ ٚلل ثٕغبػ ٚافزجبهٖ إٌظبَ رص١ُّ رُ،Automatic Plant Watering Systemكهاٍخ ثؼٕٛاْ    

 ل١بً ػٍٝ رؼًّ اٌوغٛثخ اٍزشؼبه اعٙيٖ.رٍمبئ١ب إٌظبَ افزجبه اٌَّزقلِخ. رُ اϻعٙيح ١ِياد فϼي ِٓ

 اٌَّزٛٞ أكٟٔ ١ٌىْٛ اٌوغٛثخ َِزٜٛ ػٍٝ اٌؼضٛه رُ ا١ٌّبٖ( إما )َِزٛٞ اٌزوثخ فٟ اٌوغٛثخ َِزٛٞ

 رمَٛ اٌزٟ ِعقخ ثزشغ١ً ٠مَٛ اٌنٞ ا١ٌّىوٚ وٛٔزوٌٚو اٌٟ اشبهح اٌوغٛثخ اٍزشؼبه عٙبى ٠وًٍ اٌّطٍٛة،

 )رزٛلف ٔفَٗ رٍمبء ِٓ إٌظبَ ٠زٛلف اٌّطٍٛة اٌَّزٛٞ اٌٟ اٌوغٛثخ َِزٛٞ ٚصٛي ػٕل ا١ٌّبٖ، ثزي٠ٚل

 .اٌؼًّ( ػٓ اٌّعقخ

فٟ اٌّىبْ  ٠ملَ ٘نا اٌّشوٚع اِىب١ٔخ اٌوٞ ثلْٚ اٌزٛاعلاٌلهاٍخ اٌّمزوؽخ رص١ُّ ِٕظِٛخ اٌوٞ اٌنو١خ،   

اٌّواك ٍم١خ ػٓ غو٠ك اٍزشؼبه اٌوغٛثخ  فٟ اٌزوثخ ثٛاٍطخ ؽَبً اٌوغٛثخ ٚاٌنٞ ثلٚهٖ ٠وًٍ اشبهح اٌٟ 

اٌّزؾىّخ فٟ ؽبي وبٔذ اٌزوثخ عبفخ  ،رؼًّ اٌّزؾىّخ ػٍٟ اػطبء اِو اٌزشغً ٌٍّعقبد ٚا٠ϻمبف ػٕلِب 

ك اٌٙبرف اٌّؾّٛي ثٛاٍطخ اهٍبي هٍبٌٗ رزشجغ اٌزوثخ ثبٌّبء. وّب ٠ملَ اٌزؾىُ فٟ ػ١ٍّخ اٌَمٟ ػٓ غو٠

 رؾزٛٞ ػٍٟ اِو رشغ١ً اٚ ا٠مبف ٌٍّعقخ اϻفوٞ اٚ رؾل٠ل فزوٖ ى١ِٕخ  ٌٍزشغ١ً.

 

 



 

 

 

 

 

 

 

انثانث انفصم  

ػناصر ومكونات اندائرة 
 انؼمهية
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: مقذمت  1-3  

ٔظبَ اٌوٞ اٌنوٟ ٘ٛ ػجبهح ػٓ ػلح ػٕبصو رؼًّ ِؼب ٌزشى١ً ٚظ١فخ ِؼ١ٕخ اٞ أٗ ٠ّىٓ اٌمٛي ثؤْ ٔظبَ     

اٌوٞ اٌنوٟ ػجبهح ػٓ ِغّٛػٗ ِٓ اٌّىٛٔبد اٌزٟ رَزغ١ت اٌٟ اشبهح كفً ٘نٖ اϻشبهح ٔبرغٗ ػٓ اٍزشؼبه 

ِضً ١فخ رؾىُ فٟ ِزغ١و غج١ؼٟ ظٛا٘و غج١ؼ١خ رؼطٟ Ϸكاء اٌٛظ١فخ اٌّؼ١ٕخ فٟ ِؼظُ اٌؾبϻد رىْٛ ٘نٖ اٌٛظ

اٌعٛء(. ٚرىْٛ ٘نح اϻشبهح ِصله ث١بٔبد ٌٍّزؾىُ اٌنٞ ٠غؼً اٌّىٛٔبد رؼًّ  -اٌوغٛثخ-)كهعخ اٌؾواهح

شبهاد افواط ِؼ٠ٕٛخ )رشغ١ً ِعقبد( ، ٠ٚىْٛ ٌٙنا إٌظبَ إثبٌٛظبئف اٌّطٍٛثخ ٚرَّٟ اشبهح اٌزشغ١ً

  ػٍٟ هٞ اٌزوثخ. رؼًّ

:ًقيانمخطظ انصنذ   2-3  

اٌنٞ ٠ٛظؼ ٘نٖ اٌّىٛٔبد ٔبد ِورجطخ ثجؼعٙب وّب فٟ اٌشىً رزىْٛ ِٕظِٛخ اٌوٞ اٌنو١خ ِٓ ػلح ِىٛ   

 .ث١ٓ اٌّىٛٔبد اٌٟ اٌؼϼلخ ٠بْ اϻشبهاد اٌّقزٍفخ ثبϻظبفخ ٍٚو

 

 

( اٌّقطػ اٌصٕلٚلٟ.1-3اٌشىً)  
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  UNO:نٌاردًي 3-3

ك فٟ (ِضً اٌّٛعMicrocontrollerِٛؼبٌظ ِصغو )ٌٛؽخ اϷٚٔٛ ٟ٘ ػجبهٖ ػٓ ٌٛؽٗ إٌىزو١ٔٚخ ِضجذ ػ١ٍٙب 

 USB     اٌه ِلفً ٖ هل١ّخ ٚرٕبظو٠ٗ ونٌٚىٓ ثئِىب١ٔبد الً ِٚلافً ِٚقبهط Ϲشبه ا٢ٌٟأعٙيح اٌؾبٍت 

اشبهاد ػجو اٌّقبهط ٌٍزؾىُ فٟ  ثئهٍبيٚػٓ غو٠ك وزبثخ ثؤبِظ ثٍغخ ثوِغٗ ٍٍٙٗ ٠ّىٓ اٌزؾىُ  ٌجوِغزٗ.

ٌٍٛاصً ِغ ٌٛؽٗ افوٞ اٚ لواءح ث١بٔبد ِٓ  ؽزٝرٛص١ً اٚ لطغ ٌٍىٙوثبء اٚ  اٌّٛار١و اٚ رشغ١ً ِفبر١ؼ

ٚػبئك اِبِٙب ٚمٌه  اٌٍٛؽخث١ٓ  اٌؾب١ٌخ اٌَّبفخٍج١ً اٌّضبي  ػٍٝاٌّلافً ؽ١ش رؼطٟ ٘نٖ اٌج١بٔبد  أؽلفϼي 

 اϻٍزشؼبه.ٍٚبئً  أؽلػجو اٍزقلاَ 

 

 .UNO( اهك٠ٕٚٛ 2-3اٌشىً)

GSM SIM900A 4-3 : 

-1800-900-850ٔظبَ ِزىبًِ ٚفؼبي ϼٌرصبϻد اٌق٠ٍٛخ هثبػ١خ اٌزوكك ) SIM900رؼزجو اٌمطؼخ    

اٌزؼبًِ ِغ شوائؼ اٌٙبرف إٌمبي اهٍبي ٚاٍزمجبي اٌّىبٌّبد ٚاٌوٍبئً إٌص١خ  ػ١ٍِٝغب ١٘وري( لبكهح  1900

ِخ اٌزّٛظغ اٌؼبٌّٟ كػّٙب ٌقلً إِىب١ٔخ اٌٛصٛي Ϸٔزؤذ ػجو٘ب، ثبϹظبفخ ϻؽزٛائٙب ِيا٠ب افوٞ ِض

GPRS. 

َٔزط١غ ثٛاٍطخ ٘نٖ اٌمطؼخ اهٍبي ٚاٍزمجبي اٌّىبٌّبد ٚاٌوٍبئً إٌص١خ ٚاٌزؾىُ ثٙنٖ اٌؼ١ٍّبد ثٛاٍطخ 

 اϻهك٠ٕٚٛ.
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 .GSM( عٙبى3-3اٌشىً)

  Soil Moisture Detector Sensor:حساش قياش انرطٌبت في انخربت 5-3

رٛص١ً ٠زُ ػٍّٗ ٌزشغ١ً ٘نا اٌؾَبً وً ِب  اٌزوثخٌم١بً ِلٜ رٛافو اٌّبء فٟ  ٘ٛ ػجبهح ػٓ ؽَبً ث١َػ   

٠ٚؼًّ ٘نا اٌؾَبً ِغ ٌٛؽبد اٌزؾىُ  .اٌزوثخاٌىبثϼد ٚرٛف١و عٙل اٌزشغ١ً ٚاϻهظٟ صُ غوً اٌؾَبً فٟ 

 .اٌّشبثٙخِضً اϻهك٠ٕٚٛ اٚ اٌٍٛؽبد اϷفوٜ 

فىٍّب ىاكد  .اٌوغٛثخث١ٓ لطج١ٗ فٟ اٌزوثخ ٔز١غخ  اٌّزٌٛلح٠ؼزّل ٘نا اٌؾَبً فٟ ػٍّٗ ػٍٝ ل١بً اٌّمبِٚخ 

 اٌّمبِٚخ ٚثبٌزبٌٟ ماك اٌز١به اٌقبهط ِٓ اٌؾَبً ٚاٌؼىٌ صؾ١ؼ. فٟ اٌزوثخ لٍذ اٌوغٛثخ

 

 ( حساس الرطهبة.4-3الشكل)



12 

 

 :(IRF540N) حرانسسخٌر انمٌسفج 3-6

ِصله اٌّٛاك شجٗ ِٛصٍٗ. ٠زىْٛ ِٓ  ػٍٝفٟ ثٕبئٙب  ٔمً رؼزّل٘ٛ ػجبهح ػٓ روأيٍزٛه ؽمٍٟ ٌٗ لٕبح    

اٌجٛاثخ  ػٍٝاٌغٙل اٌىٙوثبئٟ اٌّطجمخ  ػبىٌخ. ٠زؾى٠ُٚفصً ث١ٓ اٌغَُ ٚاٌجٛاثخ غجمخ  ِٚصت ٚثٛاثخ ٚاٌغَُ،

  فٟ اٌز١به اٌىٙوثٟ اٌّبه ِٓ اٌّصله إٌٝ اٌّصت.

 :انخرانسسخٌر أطرف 3-6-1

 لهصفا pinاسم ال  pinرقم ال 

1 Source )ل المصدر )المصدرƜالتيار يتدفق من خ 

2 Gate )تيتحكم في انحياز المهسف )البهابة 

3 Drain )ل المصرف )المصرفƜالتيار يتدفق من خ 

 

 

 ( ٍِٛف١ذ روأيٍزٛه.5-3اٌشىً)

 :مضخاث انخيار انمسخمر 3-7

 .اٌوغُ ِٓ صغو ؽغُ ٘نٖ اٌّعقخ إϻ أٙب ل٠ٛخ ِٚؼلح ٌٍؼًّ ٌَبػبد غ١ٌٛٗ ػٍٝ

 :انمٌاصفاث انفنيت 3-7-1

 .ُِ 42ُِ* 37ُِ* 54اϻثؼبك  -
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 .فٌٛذ 12عٙل اٌزشغ١ً   -

  .ٍٍِٟ اِج١و 375ر١به اٌزشغ١ً  -

 .ٚاغ 4.2اٍزϼٙن اٌطبلخ  -

 .ٌزو/ٍبػخ 240ِؼلي اٌعـ  -

 .اٌقبِخ :ثϼٍز١ه -

 .ُِ 8لطو فزؾخ اٌلفٛي  -

 .ُِ 8لطو فزؾخ اٌقوٚط  -

 .ٍُ 45غٛي اٌىبثً  -

 .أٌف ٍبػخ  30أٌف إٌٟ  20ٍبػبد اٌزشغ١ً ِٓ  -

 

 .DC( ِعقبد 6-3اٌشىً)

 :(Water Sensorًانسٌائم )حساش مسخٌٍ انمياه  3-8 
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ٍٛٞ ٌزٛص١ً  ϻ ٠ؾزبط ٠ؼزّل ػٍٝ رغ١و اٌفٌٛذ اٌقبهط ِٕٗ ِغ رغ١و َِزٛٞ غّو اٌؾَبً فٟ اٌَبئً.    

 ٌّلفً رٕبظوٞ فٟ ٌٛؽخ اٌزؾىُ ِضً اϻهك٠ٕٚٛ. اϹشبهحصُ رٛص١ً ِقوط فٌٛذ ٚاٌّقوط اϻهظٟ  5عٙل 

ؽ١ش ٠ؼزّل ػٍٝ إفواط ل١ّٗ ثبٌفٌٛذ ٠ؼل اٍزقلاَ ٘نا اٌؾَبً ِٓ اثَػ اٌٍٛبئً ٌم١بً َِزٜٛ اٌَٛائً 

ٌّلفً رٕبظوٞ فٟ  ػٕل رٛص١ً ِقوط اٌؾَبً اٌَٛائً. ٚثبٌزبٌٟرزغ١و ثزغ١و َِزٜٛ غٌّ اٌٍٛؽخ فٟ 

ل١ّٗ ث١ٓ اٌصفو ػٕلِب ϻ ϼ٠ٌِ  ػٍٝفٟ اٌَبئً ٍٛف ٔؾصً  اٌؾَبً ٌلهعخ غّواϻهك٠ٕٚٛ ٚغجمب 

 فٟ ؽبٌخ اٌغّو اٌىبًِ ٌٍؾَبً فٟ اٌَبئً. 1023 ٚؽزٝفٟ اٌَبئً  اٌؾَبً

 

 ( ؽَبً ا١ٌّبٖ.7-3اٌشىً)

 :يئانضٌ انثنائي انذايٌد 3-9

 ِٕفصϼْ. ٠شى٠ًزىْٛ اٌصّبَ اٌضٕبئٟ اٌجبػش ٌٍعٛء ِٓ ِصؼل ِٚٙجػ ٌزٛص١ً اٌز١به اٌىٙوثبئٟ ٠ىٛٔبْ    

اٌّٙجػ فٟ ١٘ئخ ؽفوح رووي اٌعٛء اٌصبكه ٍِٚزؾُ فٟ لبػٙب ثٍٛهح اٌّبكح شجٗ اٌّٛصٍخ رجؼش اٌطجمخ 

اٌٍٛط١خ ϻٌزؾبَ اٌجٍٛهح ثّبكح اٌّٙجػ ظٛء ػٓ رٛص١ٍٙب ثّصله وٙوثبئٟ، ف١صٍٙب اٌز١به اٌىٙوثبئٟ ػٓ 

 غو٠ك ٍٍه هثػ ٠ٛصً ث١ٓ اٌجٍٛهح ٚاٌّصؼل.

 اٌنهح. فٟبئٟ اٌنهاد فٟ شجٗ اٌّٛصً فزشغً ثؼط إٌىزوٚٔبرٙب َِزٛٞ غبلخ ػبٌٟ فٟ ٠ض١و اٌز١به اٌىٙوث

إٌىزوٚٔبد اٌنهح ِٓ َِزٛٞ غبلخ ػبٌٟ إٌٝ َِزٛٞ غبلخ  اٌضٕبئٟ اٌعٛئٟ رمفي ِزؤصوح ثبٌز١به اٌىٙوثبئٟ
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ؾلك ِٕقفعخ، ف١صله اϹٌىزوْٚ فبهق اٌطبلخ ث١ٓ اٌؾبٌز١ٓ ػٍٟ ١٘ئخ فٛرْٛ أٞ شؼبع ظٛء مٚ روكك ِ

 ٚثبٌزبٌٟ ٌٗ غٛي ِٛعخ ٌْٚٛ ِؾلكح.

 

 اٌعٛئٟ.اٌضٕبئٟ  ( اٌلا٠ٛك8-3اٌشىً)

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

انرابغ انفصم  

 اندائرة انؼمهية
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 :مقذمو 1-4

و١خ ؽ١ش رزىْٛ ٌّٕظِٛخ هٞ م اٌؼ١ٍّخ اٌلائوحٌٍزص١ُّ رُ رٕف١ن  اϼٌىِخبٔبد ثؼل عّغ اٌّؼٍِٛبد ٚاٌج١   

اٌزٟ ِعقزبْ ٌعـ ا١ٌّبٖ ِٕٚظِٛخ اٌزؾىُ ٚ ،ٌٍّٕظِٛخاٌّزؾىُ اϻهك٠ٕٚٛ Ϲػطبء اϻٚاِو  ٕظِٛخ ِّٓاٌ

، ِٕظِٛخ اٌزؾىُ رغؼً اϻهك٠ٕٚٛ ٠ؼطٟ ϻفزجبه ؽبٌخ اٌزشغ١ً ظٛئ١خ ادرزىْٛ ِٓ روأيٍزٛه٠ٓ ٚكا٠ٛك

ٚؽَبً ٌم١بً َِزٜٛ ا١ٌّبٖ فٟ  اٌزوثخٚرزىْٛ ا٠عب ِٓ ؽَبً ٌم١بً َِزٜٛ هغٛثخ  اϻٚاِو ٌٍّعقبد

 ػٓ غو٠ك اٌٙبرف اٌّؾّٛي. SMS ايϹهٍبي ٚاٍزمجبي هٍبئً  GSM اي ٚعٙبى ،اٌقياْ

 :انيت ػمم اننظاو 4-2

 

 لائوح اϻٌىزو١ٔٚخ.( ا1ٌ-4اٌشىً)
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 ( كائوح اٌزٕف١ن.2-4اٌشىً)

رٛعل ِعقزبْ ١ٌٍّبٖ ٚاؽلٖ ٌٍٕجبربد فٟ ٚظؼ١ٗ رٍمبئ١ٗ ػٓ غو٠ك  إٌّبٍت،إٌّظِٛخ ثبٌغٙل  رغن٠خ ثؼل   

ٌٍّزؾىّخ رؼًّ ػٍٝ رشغ١ً اٌّعقخ ػٕل ل١بً هغٛثخ اٌزوثخ ثٛاٍطخ َِزشؼو اٌوغٛثخ اٌنٞ ٠وًٍ إشبهح 

ػلَ ٚعٛك اٌوغٛثخ فٟ اٌزوثخ ٚرزٛلف ػٓ اٌؼًّ ػٕلِب رزشجغ اٌزوثخ ِٓ ا١ٌّبٖ اٌوثػ ث١ٓ اٌّزؾىّخ ٚاٌّعقخ 

ك اٌٍّٛف١ذ روأيٍزٛه. وّب ٠ّىٓ اٍزقلاَ إٌظبَ ػٓ ثؼل ػٓ غو٠ك اهٍبي هٍبٌخ ِٓ اٌٙبرف ػٓ غو٠

ػٍٝ اهٍبي اشبهح اٌٟ اϻهك٠ٕٚٛ ٠ؼًّ ػٍٝ اهٍبي اشبهح اٌزشغ١ً  ٠ؼًّ GSM( اٌٟ عٙبى .on#اٌّؾّٛي )

اٌٟ عٙبى   (.off#)اٌٟ اٌزوأيٍزٛه ٌزشغ١ً اٌّعقخ اٌضب١ٔخ. ٠ّٚىٓ اهٍبي هٍبٌخ ِٓ اٌٙبرف اٌّؾّٛي

GSM  ٌزٛل١ف اٌّعقخ. ٠ّٚىٓ رشغً إٌظبَ ٌفزوح ِؾلكح ِٓ اٌيِٓ ػٓ غو٠ك اهٍبي هٍبٌخ ِٓ اٌٙبرف

اٌٟ اْ ٠ىزًّ اٌيِٓ اٌّؾلك فٟ اٌوٍبٌخ رزٛلف اٌّعقخ ػٓ اٌؼًّ. ٌٍٕٚظبَ صϼصخ   (.on 30m#) اٌّؾّٛي

عو ٠ج١ٓ اْ أؽل اٌّعقبد رؼًّ كا٠ٛكاد رؼطٟ صϼصخ ؽبϻد رشغ١ً اϻؽّو ٠ج١ٓ اْ إٌظبَ ٠ؼًّ ٚاϻف

٠زُ ٚظغ َِزشؼو َِزٛٞ ا١ٌّبٖ فٟ فياْ ا١ٌّبٖ ٌم١بً َِزٛٞ  ٚاϻصفو ٠ج١ٓ اْ ا١ٌّبٖ فٟ اٌقياْ ٔفند.

اٌٟ  GSMا١ٌّبٖ فٟ اٌقياْ إما وبْ َِزٛٞ ا١ٌّبٖ فٟ اٌقياْ الً ِٓ اٌؾَبً ٠زُ اهٍبي هٍبٌخ ػجو عٙبى 

 .إفطبه اْ و١ّخ ا١ٌّبٖ ِٕقفعخ ػٍٝاٌٙبرف اٌّؾّٛي رؾزٛٞ 

 

 انمخطظ اϻنسيابي: 4-3
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start

Initialize the 
parameter

IF
water  >

100

IF
Moisture<

500
Receiv a 

message on 
mobile

Run pump 1

IF
Moisture 

>1024

STOP pump 1

IF

Send

Messag 

On?

Run pump 2

IF
Send

Message
Off?

Stop pump 2

end

YES

No

NO

YES

NO

YES

YES

NO

YES

NO

 

 

 ( اٌّقطػ ا١َٔϻبثٟ.3-4اٌشىً)

اٌّقطػ ا١َٔϻبثٟ ٠ٛظؼ غو٠مخ ػًّ اٌّشوٚع ؽ١ش ٠جلأ ثؼ١ٍّخ رشغ١ً اٌّشوٚع ٚاٌزٟ رىْٛ ثٛاٍطخ    

( إما ?if water level<100ٚاٌَّزشؼواد ثزؾل٠ل ؽبٌخ فياْ ) GSM ِفزبػ اٌطبلخ ِٚٓ صُ رجلأ ٚؽلح اي

هٍبٌخ افزبه ثبٔقفبض َِزٛٞ اٌّبء فٟ اٌٙبرف اٌّؾّٛي، اِب إما  GSMوبْ َِزٜٛ اٌّبء الً ٠وًٍ عٙبى
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( ٌل٠ٕب شوغ١ٓ فٟ رشغ١ً اٌّعقزبْ اϻٌٟٚ ػٓ غو٠ك َِزشؼو اٌوغٛثخ ٚاٌضب١ٔخ 100<وبْ َِزٛٞ اٌّبء )

 if)ٌٚٓ ٠زُ رشغ١ً اٌّعقز١ٓ فٟ ٔفٌ اٌيِٓ اٌّعقخ اϻٌٟٚ شوغ اٌوغٛثخ  GSMػٓ غو٠ك عٙبى 

moisture<500?)  ٠ٚزُ ا٠مبفٙب أرِٛبر١ىٟ ػٕلِب رزشجغ اٌزوثخ ٌٝٚϷإما وبْ اٌشوغ ٔؼُ ٠زُ رشغ١ً اٌّعقخ ا

 if)ػٓ غو٠ك اهٍبي هٍبٌخ ػجو اٌٙبرف اٌّؾّٛي  GSMثبٌوغٛثخ، رؼًّ اٌّعقخ اٌضب١ٔخ ػٓ غو٠ك عٙبى 

send message on? إما وبٔذ اٌوٍبٌخ )on  رؼًّ ػٕل ٌٟٚϻ٠زُ رشغ١ً اٌّعقخ اٌضب١ٔخ ٚإما وبٔذ اٌّعقخ ا

 offرشغ١ً اٌضب١ٔخ رزٛلف أرِٛبر١ىٟ ػٓ اٌؼًّ ٚػٕل إ٠مبف اٌّعقخ اٌضب١ٔخ ٠زُ إهٍبي هٍبٌخ رؾزٛٞ ػٍٝ 

 لح اٌي١ِٕخ رزٛلف أرِٛبر١ىٟ ػٓ اٌؼًّ.ٌززٛلف ػٓ اٌؼًّ، اٚ رشغ١ٍٙب ٌّلح ى١ِٕخ ِؼ١ٕخ رؼًّ ٚػٕل اوزّبي اٌّ

 :ًانمناقشت اننخائح 4-4

 

 ( أهٍبي ٚاٍزمجبي اٌوٍبئً فٟ اٌٙبرف اٌّؾّٛي.4-4شىً)

 

ٌّٕظِٛخ اٌوٞ اٌنو١خ ٚوزبثخ اٌىٛك اٌجوِغٟ ٌٍّزؾىّخ،  اϹٌىزو١ٔٚخثؼل اϻٔزٙبء ِٓ رص١ُّ ٚثٕبء اٌلٚائو    

رٛعل ِعقزبْ ٌعـ ا١ٌّبٖ رؼًّ اϻٌٟٚ رٍمبئ١ب ػٕلِب رىْٛ اٌزوثخ عبفخ ػٓ غو٠ك  ٚرُ رغوثخ إٌّظِٛخ.

اٌنٞ  GSMؽَبً اٌوغٛثخ ٚرزٛلف ػٓ اٌؼًّ ػٕلِب رزشجغ اٌزوثخ. اٌّعقخ اٌضب١ٔخ رؼًّ ػٓ غو٠ك عٙبى 
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اهٍبي هٍبٌٗ  ٠Ϻٌٚمبف، ا #.offٌٍزشغ١ً ٚ  #.٠onزُ اهٍبي هٍبٌٗ ٌٗ ثٛاٍطٗ اٌٙبرف اٌّؾّٛي رؾزٛٞ ػٍٟ 

أزٙبء اٌّبء ِٓ  لرؾزٛٞ ػٍٟ فزوح ى١ِٕخ ٌٍزشغ١ً. ػٕل أزٙبء اٌفزوح اٌي١ِٕخ رزٛلف اٌّعقخ ػٓ اٌؼًّ. ػٕ

ؾّٛي رؾزٛٞ ػٍٝ افطبه ٔفبم اٌّبء، ٠ٛعل فٟ إٌظبَ صϼس صٕبئ١بد اٌقياْ رَزمجً هٍبٌخ فٟ اٌٙبرف اٌّ

اϻصفو ٠ج١ٓ اْ اٌّبء ٔفند ِٓ  ،اٌّعقبد رؼًّ ظٛئ١خ اؽّو ٠ج١ٓ اْ إٌظبَ ٠ؼًّ، اϻفعو ٠ج١ٓ اْ اؽل

 اٌقياْ.

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

انخامس انفصم  

 انخϼصة وانتوصيات
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 انخϼصت:5-1

رُ رص١ُّ إٌظبَ ٚافزجبهٖ ثٕغبػ ، اعٙيح اٍزشؼبه اٌوغٛثخ رؼًّ ػٍٟ ل١بً َِزٛٞ اٌوغٛثخ فٟ اٌزوثخ ،    

اما وبْ َِزٛٞ اٌوغٛثخ فٟ اٌزوثٗ الً ِٓ اٌم١ّّخ اٌّؾلكح  ٠وًٍ اٌَّزشؼو اشبهح ٌٍّزؾىّخ ٚاٌزٟ ثلٚه٘ب 

ϻ٠مبف ٌٍّعقٗ. ٠زُ رشغ١ً اٌّعقخ رؼطٟ اشبهح ٌزشغً اٌّعقٗ ،ٚػٕل رشجغ اٌزوثخ ٠زُ اهٍبي اشبهح ا

ثٛاٍطخ اهٍبي هٍبٌٗ رؾزٛٞ ػٍٟ اِو رشغً اٚ ا٠مبف ػٓ غو٠ك اٌٙبرف  GSMاϻفوٞ ػٓ غو٠ك عٙبى 

 اٌّؾّٛي. ٚػٕل ٔفبم اٌّبء فٟ اٌقياْ ٠زُ اٍزمجبي هٍبٌٗ فٟ اٌٙبرف رؾزٛٞ ػٍٟ افطبه ٔفبم اٌّبء ِٓ اٌقياْ.

 :انخٌصياث 5-2

٠ّىٓ اظبفخ اٌّي٠ل ِٓ اٌزؾ١َٕبد ٌٗ ٌٍم١بَ  Ϸٔٗ٘نٖ إٌزبئظ اٌزٟ رُ رمل٠ّٙب ١ٌَذ إٌٙبئ١خ فٟ ٘نا اٌّشوٚع    

 :ِٟب ٠ٍ٘نٖ اٌزؾ١َٕبد  ٓاٌَّزمجً. رزعّثٙب فٟ 

 إٌظو ػٓ إٌّيي. إٌطبق ثصوفرط٠ٛو اٌغٙبى ٌغؼٍٗ ٠ٛفو اٌّبء ٌّٕطمخ ٚاٍؼٗ  -

 رطج١ك ٠ٚت ٍزي٠ل ِٓ اِىب١ٔخ اٌٛصٛي اٌٟ إٌظبَ. اٌزؾىُ فٟ اϻرصبي ػٓ ثؼل ػٓ غو٠ك -

 اٌّجبشوح.اٍزقلاَ اٌق٠ϼب اٌش١َّخ ثلϻ ِٓ اٌجطبه٠بد اٚ اٌىٙوثبء  -

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 انمراجــــغ
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 انمراخغ

 

 [1] Arduino Smart Plant Watering System by  Dr. Ali Fawzi Najm Al-Shammari   

   September 25, 2016. 

 .2009ٔظُ اٌوٞ اٌّزطٛه ك.١ٍّو ຼ أٍّبػ١ً ،عبِؼخ اϷٍىٕله٠خ  [2]

 ٍٍٍَخ اٌزؼٍُ ثجَبغخ.-( أهك٠ٕٚٛ ثجَبغخ2009ػجلௌ،ع.) [3]

 ِٕب٘ظ اٌّؤٍَخ اٌؼبِخ ٌٍزؼ١ٍُ اٌفٕٟ ٚاٌزله٠ت إٌّٟٙ إٌّٙظ اٌَؼٛكٞ.-ٔظبَ اϻرصبϻد اٌّزٕمٍخ [4]

 http://www.genotronex.com/2015/05/gsm-sim900-efcom-pro.htmlاٌّلٚٔخ اٌؼوث١خ [5] 

 https://www.tdegypt.com/ar/productاٌَٛائً/-ٚ-ا١ٌّبٖ-َِزٜٛ-ؽَبً/ [6]

  /ϸٌhttps://www.tdegypt.com/ar/productهك٠ٕٚٛ-اٌزوثخ-هغٛثخ-ؽَبً/ [7]

 https://www.tdegypt.com/ar/prod ص١ٕٟ-3-اϹصلاه-أٚٔٛ-أهك٠ٕٚٛ/ ]8[
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 مهحق)أ(:

Data sheet for the GSM 
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 مهحق)ب(:

Data sheet for the soil moisture sensor 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



25 

 

 مهحق)ج(

Data sheet for the Arduino uno 
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 مهحق)د(

Data sheet for the mosfet transistor 
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 مهحق)ه(

Arduino Code: 

#include <SoftwareSerial.h> 

SoftwareSerial SIM900(7, 8); 

char inchar = 0; 

int motor1 = 12; 

int motor2 = 13; 

int redLED = 2; 

int greenLED = 3; 

int yellowLED = 4; 

int sensorValue = 0 ; 

int waterLevel = 0; 

int count = 0; 

int motorState1 = 0; 

int motorState2 = 0; 

long motorTime = 0L; 

int flag = 0; 

int flag2 = 0; 

long timeOFrun = 20000L; 

int k = 0; 

int c = 0; 

int r=0; 

void setup() 
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{ 

  pinMode(motor1, OUTPUT); 

  pinMode(motor2, OUTPUT); 

  pinMode(redLED, OUTPUT); 

  pinMode(greenLED, OUTPUT); 

  pinMode(yellowLED, OUTPUT); 

  digitalWrite(redLED, HIGH); 

  Serial.begin(9600); 

  Serial.begin(19200); // for serial monitor 

  SIM900.begin(19200); // for GSM shield 

  SIM900power();  // turn on shield 

  delay(10000);  // give time to log on to network. 

  SIM900.print("AT+CMGF=1\r");  // set SMS mode to text 

  delay(100); 

  SIM900.print("AT+CNMI=2,2,0,0,0\r"); 

  // blurt out contents of new SMS upon receipt to the GSM shield's serial out 

  delay(100); 

} 

void SIM900power() 

// software equivalent of pressing the GSM shield "power" button 

{ 

  digitalWrite(9, HIGH); 

  delay(1000); 
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  digitalWrite(9, LOW); 

  delay(7000); 

} 

void loop() 

{  

  waterLevel = analogRead (A1) ; 

  Serial.println(r); 

  r=r+1; 

  if(r==10000) 

  r=0; 

  digitalWrite(redLED, HIGH); 

  if (count == 0 ) { 

    sensorValue = analogRead (A0) ; 

    if ( sensorValue > 500 && motorState2 == 0 && waterLevel > 100) 

    { 

      digitalWrite( motor1 , HIGH) ; 

      digitalWrite(greenLED, HIGH); 

      motorState1 = 1; 

      count = count + 1; 

    } 

    else 

    { 

      digitalWrite( motor1 , LOW) ; 
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      digitalWrite(greenLED, LOW); 

      motorState1 = 0; 

    } 

  } else { 

    count = count + 1; 

  } 

  if (count >= 1500) 

  { count = 0; 

    digitalWrite( motor1 , LOW) ; 

    digitalWrite(greenLED, LOW); 

  } 

  if (waterLevel < 100 && flag2 == 0) {      // "edited from 200" 

    digitalWrite(yellowLED, HIGH); 

    motorState1 = 0; 

    motorState2 = 0; 

    digitalWrite( motor1 , LOW) ; 

    digitalWrite( motor2 , LOW) ; 

    digitalWrite(greenLED, LOW); 

    flag2 = 1; 

    sendSMS("The amount of water in the reservoir is low."); 

  } 

  if (analogRead (A1) > 100)   // "edited from 200" 

  { 



31 

 

    flag2 = 0; 

    digitalWrite(yellowLED, LOW); 

  } 

  if (SIM900.available() > 0) // if there's Message 

  {     

    inchar = SIM900.read(); 

    if (inchar == '#') 

    { 

      OnOffWP(); 

    } 

  } 

  if (motorState2 == 1) 

  { 

    motorTime = motorTime + 1; 

    if (motorTime > timeOFrun) 

    { 

      digitalWrite(motor2, LOW); 

      digitalWrite(greenLED, LOW); 

      motorState2 = 0; 

      motorTime = 0; 

      timeOFrun = 20000; 

    } 

  } 
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  else 

    motorTime = 0; 

} 

void sendSMS(String m) 

{ 

  SIM900.print("AT+CMGF=1\r");                                                        // AT 

command to send SMS message 

  delay(100); 

  SIM900.println("AT + CMGS = \"+249907063642\"");                                     // 

recipient's mobile number, in international format 

  delay(100); 

  SIM900.println(m);      // message to send 

  delay(100); 

  SIM900.println((char)26);                       // End AT command with a ^Z, ASCII 

code 26 

  delay(100); 

  SIM900.println(); 

  delay(5000);                                     // give module time to send SMS 

  SIM900power();                                   // turn off module 

} 

void OnOffWP() 

{ k = 0; 

  delay(100); 

  inchar = SIM900.read(); 
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  if (inchar == 'O' || inchar == 'o') 

  { 

    delay(100); 

    inchar = SIM900.read(); 

    if (inchar == 'N' || inchar == 'n') 

    { 

      delay(100); 

      inchar = SIM900.read(); 

      if (inchar == '.') 

      { 

        motorState1 = 0; 

        motorState2 = 1; 

        delay(100); 

        count = 0; 

        digitalWrite(motor1 , LOW) ; 

        digitalWrite(motor2, HIGH);   // turn the motor on (HIGH is the voltage level) 

        digitalWrite(greenLED, HIGH); 

        k = 1; 

      } else if (inchar == ' ') { 

        delay(100); 

        inchar = SIM900.read(); 

        if (isdigit(inchar)) 

        { 
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          int n = inchar - '0'; 

          delay(100); 

          inchar = SIM900.read(); 

          if (inchar == ' ') 

          { 

            delay(100); 

            inchar = SIM900.read(); 

            if (inchar == 's' || inchar == 'S') 

            { 

              delay(100); 

              inchar = SIM900.read(); 

              if (inchar == '.') 

              { 

                timeOFrun = n * 375; 

                motorState1 = 0; 

                motorState2 = 1; 

                delay(100); 

                count = 0; 

                digitalWrite(motor1 , LOW) ; 

digitalWrite(motor2, HIGH);   // turn the motor on (HIGH is the voltage level) 

                digitalWrite(greenLED, HIGH); 

                k = 1; 

              } 
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            } else if (inchar == 'm' || inchar == 'M') 

            { 

              delay(100); 

              inchar = SIM900.read(); 

              if (inchar == '.') 

              { 

                timeOFrun = (n * 375 * 60); 

                motorState1 = 0; 

                motorState2 = 1; 

                delay(100); 

                count = 0; 

                digitalWrite(motor1 , LOW) ; 

digitalWrite(motor2, HIGH);   // turn the motor on (HIGH is the voltage level) 

                digitalWrite(greenLED, HIGH); 

                k = 1; 

              } 

            } 

          } else if (isdigit(inchar)) 

          { 

            n = n * 10 + (inchar - '0'); 

            delay(100); 

            inchar = SIM900.read(); 

            if (inchar == ' ') 
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            { 

              delay(100); 

              inchar = SIM900.read(); 

              if (inchar == 's' || inchar == 'S') 

              { 

                delay(100); 

                inchar = SIM900.read(); 

                if (inchar == '.') 

                { 

                  timeOFrun = n * 375; 

                  motorState1 = 0; 

                  motorState2 = 1; 

                  delay(100); 

                  count = 0; 

                  digitalWrite(motor1 , LOW) ; 

digitalWrite(motor2, HIGH);   // turn the motor on (HIGH is the voltage level) 

                  digitalWrite(greenLED, HIGH); 

                  k = 1; 

                } 

              } else if (inchar == 'm' || inchar == 'M') 

              { 

                delay(100); 

                inchar = SIM900.read(); 
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                if (inchar == '.') 

                { 

                  timeOFrun = (n * 375 * 60); 

                  motorState1 = 0; 

                  motorState2 = 1; 

                  delay(100); 

                  count = 0; 

                  digitalWrite(motor1 , LOW) ; 

digitalWrite(motor2, HIGH);   // turn the motor on (HIGH is the voltage level) 

                  digitalWrite(greenLED, HIGH); 

                  k = 1; 

                } 

              } 

            } 

          } 

        } 

      } 

    } else if (inchar == 'F' || inchar == 'f') 

    { 

      delay(100); 

      inchar = SIM900.read(); 

      if (inchar == 'F' || inchar == 'f') 

      { 
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        delay(100); 

        inchar = SIM900.read(); 

        if (inchar == '.') 

        { 

          motorState2 = 0; 

          delay(100); 

          digitalWrite(motor2, LOW); 

          digitalWrite(greenLED, LOW); 

          k = 1; 

        } 

      } 

    } 

  } 

  if (k == 0) 

    sendSMS("Error in syntax command ."); 

} 

 

 

 

 


